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352 Fuerzas de contacto entre superficies de solidos. La fuerza normal
friccion

Y Ia fuerza de

Cuando un cuerpo soldo, rigido, intenta deslizar o efectivamente desliza sobre la superficie
de otro sdlido, se presenta en dicha superficie una fuerza de contacto hecha por wn cuerpo
sobre el otro.

Consideremos la superficie representada en la figura, y centremos la atencion en Ia fuerza de
contacto F hecha sobre un blogue que intenta deslizar hacia abajo por la superficie. o que
realmente se estd deslizando hacia abajo por lla
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Fuerza de friccion dindmica sobre el bloque.
Presente cuando hay velocidad relativa del bloque respecto al piso.
Direccion:  opuesta a la velocidad relaiva del blogue respecto al piso

Magnitud: £, =y N

Fuerza de friccion estitica sobre el blogue,

Actiia cuando no hay velocidad relativa del blogue respecto al piso.

Direccion: opuesta a I velocidad relativa que tendria el blogue
respecto al piso si no hubiese friceidn.

Magnitud: 1, <y, N
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8. EJEMPLO

Se lanza un blogue con velocidad v, y desliza por una superficie horizontal rugosa hasta
detenerse. Si el coeficiente dindmico de friccion es i . ballar la distancia recorrida

Sistema mecanico: ~El bloque

Marco Inercial. Ejes. Condiciones especificas

Marco inercial: El piso horizontal fijo en fierra. Eje horizontal x. vertical . con origen en la
situacion inicial de lanzamiento. En posicion general, y = 0, v, =0 . a, = 0.
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EJEMPLO

Dos blogues unidos por una cuerda se mueven sobre una superficie horizontal lisa. El blogue
m, se jala mediante una fuerza F. Hallar la aceleracion y Ia tension en Ia cuerda

Como la superficie es lisa, no hay friccion y las fuerzas de contacto hechas sobre los bloques
son perpendiculares o normales a la superficie y por eso las llamaremos N, y N

Marco inercial. Ejes. Restricciones o condiciones especiales del movimiento.

Marco inercial: ¢l piso. Fijemos en el piso un origen 0.y wnos ejes x; v. En posicion general,
Ialongitud £ de la cuerda, constante, es

0
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EJERCICIO

Tres cuerdas anudadas en A, Hallar sus tensiones.

Tercera Ley. Conexion entre los sistemas: bloque, cuerda 1, cuerda 2, cuerda 3 y nudo A
Para aislar este fimo sistema, piense en wia superficie alrededor del mudo. que corta las fres
cuerdas que lo forman.
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EJEMPLO. Miquina de Atwood
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De una cuerda que pasa por una polea se suspenden verticalmente dos bloques de masas 1l y
m, . Hallar las aceleraciones de los bloques y I tensicn en Ia cuerda.

Presentemos en primer lugar alaunos aspectos de una miquina notable, Ia polea, sistema
mecdnico de gran wtilidad ¢ importancia. Una polea es un disco o rueda, usualmente con un
borde ranurado, que puede rotar alrededor de un eje. y que se usa para cambiar la direccién de
na cuerda o de un cable.
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EJERCICIO
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‘Supericies lisas. Poleas y cuerdas ideales. Hallar las aceleraciones de my, m y P (centro
de la polea mévil) y las tensiones en las cuerdas A y B.

‘Sugerencia: Ejes del ejercicio 10 de movimiento rectilinco.




